
 

 

电气传动与调速系统模拟试卷 1 

一、判断题：9 个题 ，每小题 2 分，合计 18 分。 

1.由电动机作为动力源，通过传动机构拖动各类生产机械，在控制系统的作用下完成一定的

生产工艺要求的系统，称为电气传动系统。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

2.直流电机中用于产生感应电动势和通过电流的电路部分是励磁绕组。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

3. 三相异步电动机的结构包括定子和转子两大部分。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

4. 在电源频率一定时，同步电机的转速ｎ恒定，等于同步转速。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

5. 一台伺服电动机的机械特性曲线如下图所示，可知，该电动机应该是直流伺服电动机。

（    ） 

 

【A.】√ 

【B.】× 

6.电动机发热和冷却的情况不但与其所带负载的大小有关，而且与所带负载的持续时间

有关。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

7. 降压变换器是通过调整输入电压的幅值实现电压的变换。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

8. 规则采样法实现 SPWM 时，采用载波正峰值采样的方法更准确。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

9. 交-交无换向器电动机调速系统在高速运行时通常采用电源换流的方法进行换流。（    ） 

【A.】√ 

【B.】× 

二、单项选择题：12 个题，每小题 3 分，合计 36 分。 



 

 

1. 如下图所示的旋转运动系统（箭头方向表示转矩的实际方向），系统的运动状态是（   ）。 

 
【A.】减速 

【B.】匀速 

【C.】静止 

【D.】加速 

2.电气传动系统做直线运动时，其运动方程为（  ）。 
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3.直流电机中用于产生感应电势和通过电流的电路部分是（  ）。 

【A.】励磁绕组 

【B.】主磁极 

【C.】换向极 

【D.】电枢绕组 

4.三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，m1 表示电机的相数，则转子绕组的铜耗可表

示为（   ）。 
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5.三相异步电动机的固有机械特性如图所示，则 D 点是（       ）。 



 

 

 

【A.】最大转矩点 

【B.】额定运行点 

【C.】同步转速点 

【D.】起动点 

6.由如图所示同步电动机的矩角特性可知，该同步电动机为（    ）。 

 

【A.】隐极同步电动机  

【B.】绕线式同步电动机    

【C.】凸极同步电动机 

【D.】笼型同步电动机 

7. 直流伺服电动机的控制方式有：电枢控制和（    ）。 

【A.】电压控制 

【B.】磁场控制 

【C.】电流控制 

【D.】电阻控制 

8. 电动机能允许的最高温度由电动机所采用的绝缘材料的耐热程度决定，通常称为（  ）。 

【A.】绝热等级 

【B.】耐热等级 

【C.】绝缘等级 

【D.】耐热度 

9. 晶闸管在触发导通之后，可以通过（   ）让其关断。 

【A.】门极加电流 

【B.】门极不加电流 

【C.】阳极与阴极间加正压 

【D.】阳极与阴极间加反压 

10. 恒压变频供水系统中，变频器不需要设置（   ）。 

【A.】升速时间 

【B.】减速时间 

【C.】最高频率 

【D.】点动频率 



 

 

 11. 为了保证三相异步电机变频调速过程中磁通维持不变，应该保证（   ）。 

【A.】频率增加时电压增加 

【B.】频率增加时电压不变 

【C.】频率增加时电压减小 

【D.】频率减小时电压不变 

12. （   ）是由独立的变频装置给三相同步电动机提供变压变频电源， 通过独立的频

率振荡器控制变频器的频率。 

【A.】自控式变频调速系统 

【B.】他控式变频调速系统 

【C.】模糊控制式变频调速系统 

【D.】PID 控制式变频调速系统 

三、多项选择题：7 个题，每小题 4 分，合计 28 分。 

1. 复杂的多轴系统需要将其等效为单轴系统，等效的原则是保持折算前后两个系统的（  ）

和（  ）相同 

【A.】传递的功率 

【B.】转动的速度 

【C.】存储的动能 

【D.】运动的方向 

2. 直流电动机正常工作时内部存在的损耗有（   ）。 

【A.】铜耗 

【B.】铁耗 

【C.】机械损耗 

【D.】附加损耗 

3. 三相绕线型异步电动机的起动方法有以下（     ）几种。 

【A.】直接起动 

【B.】转子回路串接对称电阻起动 

【C.】转子回路串接频敏变阻器起动 

【D.】降压起动 

4. 同步电动机按结构形式分可分为（  ） 

【A.】旋转磁极式 

【B.】旋转定子式 

【C.】旋转转子式 

【D.】旋转电枢式 

5.电动机的防护形式可分为（  ）。 

【A.】开启式 

【B.】防护式 

【C.】封闭式 

【D.】防爆式 

6. 下列关于晶闸管的触发电路说法正确的是（  ）。 

【A.】晶闸管触发电路是用来产生符合要求的门极触发脉冲的电路。 

【B.】晶闸管的触发电路作用是保证晶闸管在需要的时刻由阻断转为导通。 

【C.】晶闸管触发电路所提供的触发脉冲需要超过晶闸管门极的电压、电流和功率定额。 

【D.】晶闸管的触发电路应有良好的抗干扰性能、温度稳定性及主电路的电气隔离。 



 

 

7.三相异步电动机的变频调速系统具有以下优点（ ）。 

【A.】启动电流大 

【B.】速度调节便利 

【C.】调速范围宽 

【D.】启动电流小 

四、综合题：2 个题，每小题 9 分，合计 18 分。 

1. 一台他励直流电动机的额定数据为：PN = 96 kW，UN= 220 V，IN=255 A，nN=500 r/min，

Ra= 0.078Ω。试计算电动机的感应电动势 Ea、理想空载转速 n0 和额定电磁转矩 TN。 

公式：Ea =UN -INRa，Ea =CenN，n0 = UN /(Ce)，T =9.55CeIN 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的感应电动势 Ea 为（    ）。 

【A.】200.11V 

【B.】19.89V 

【C.】459.89V 

【D.】440V 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的理想空载转速为（    ）。 

【A.】500r/min 

【B.】595.2 r/min 

【C.】369.6 r/min 

【D.】549.7r/min 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的额定电磁转矩为（   ）。 

【A.】2435.3Nm 

【B.】859.5Nm 

【C.】820.3Nm 

【D.】700.2Nm 

 

2. 一台六极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为 Y 接，额定电压 UN＝380V，额定频率

为 60Hz，额定转速 nN＝1175r/min，额定电磁转矩 TN=39.7Nm。定子漏抗 x1=3.08Ω，转子

漏抗折算值 x2’=4.2Ω。试计算电动机额定运行时转子电流的频率 f2、定子绕组的额定相电

压 U1、电动机的最大电磁转矩 Tmax及其过载能力m。 

公式： s=( ns-nN)/ ns ，
2
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【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 



 

 

试计算电动机额定运行时转子电流的频率 f2、定子绕组的额定相电压 U1（  ）。 

【A.】f2=0.1248 (Hz)，U1=110(V) 

【B.】f2=12.48 (Hz)，U1=220(V) 

【C.】f2=1.248 (Hz)，U1=220(V) 

【D.】f2=0.1248 (Hz)，U1=380(V) 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的最大电磁转矩 Tmax为（  ）。 

【A.】79.4Nm 

【B.】0.794 Nm 

【C.】7.94 Nm 

【D.】794 Nm 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的过载能力m为（  ）。 

【A.】1.0 

【B.】2.0 

【C.】3.0 

【D.】4.0 

 

标准答案 

一、判断题 

A、B、A、A、A、A、B、B、B 

二、单项选择题 

D、A、D、B、D、C、B、C、D、D、A、B 

三、多项选择题 

AC、ABCD、BC、AD、ABCD、ABD、BCD 

四、综合题 

1. A、D、B 

2. C、A、B 

【解析】 

由极数 2p=6，同步转速 ns =60f1/p=6060/3=1200 (r/min)  

由额定转速 1175r/min,异步电动机的额定转差率 

s=( ns-nN)/ ns=(1200-1175)/1200=0.0208 

所以，转子电流的频率 f2=sf1=0.020860=1.248 (Hz) 

定子绕组的额定相电压 U1=UN/√3=380/√3=220(V) 



 

 

最大电磁转矩
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过载能力m=Tmax/TN=79.4/39.7 = 2.0 

  



 

 

电气传动与调速系统模拟试卷 2 

一、判断题：9 个题 ，每小题 2 分，合计 18 分。 

1. 当传动系统做旋转运动时，作用在电动机轴上的电磁转矩 T 和负载转矩 TL 之差，即 T-

TL=T 称为动态转矩，当T0，即 dn/dt  0 时，系统处于加速运行状态。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

2. 串励直流电动机的励磁绕组与电枢绕组串联，励磁绕组的电流与电枢绕组的电流相等。

（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

3.三相异步电动机中定子三相对称绕组中通入三相对称交流电时，其瞬时表达式为： 

{

𝑖𝐴 = 𝐼𝑚 cos𝜔𝑡

𝑖𝐵 = 𝐼𝑚 cos(𝜔𝑡 − 120°)

𝑖𝐶 = 𝐼𝑚 cos(𝜔𝑡 − 240°)

 。  （  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

4. 同步电动机的转速与负载大小无关，电动机具有绝对软的机械特性。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

5. 一台伺服电动机的机械特性曲线如下图所示，可知，该电动机应该是直流伺服电动机。

（    ） 

 

【A.】√ 

【B.】× 

6.交流电动机额定电压的选择取决于电机的负载。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

7. 升压型 DC/DC 变换器的输出电压与占空比成正比。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

8. 由于高速时定子电阻压降所占的比例较小，近似恒磁通变频调速系统高速时不需要进行

定子电压补偿。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

9.三相同步电机调速系统在稳定和高速运行时，无换向器电动机一般利用电流断续法换流。



 

 

（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

二、单项选择题：12 个题，每小题 3 分，合计 36 分。 

1. 如下图所示的旋转运动系统（箭头方向表示转矩的实际方向），系统的运动状态是（   ）。 

 
【A.】减速 

【B.】匀速 

【C.】静止 

【D.】加速 

 2.旋转电机的角速度与转速 n 的关系为（  ）。 

【A.】 60

n
 

 

【B.】
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【D.】
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3. 并励直流电机的励磁绕组与电枢绕组(    )。 

【A.】混联 

【B.】并联 

【C.】没有电的联系 

【D.】串联 

4. 一台 4 极三相异步电动机，定子电流频率为 60Hz，电机正常运行时，定子旋转磁场的转

速为（   ）。 

【A.】900r/min  

【B.】1200r/min 

【C.】1800r/min 

【D.】3600r/min 

5. 三相异步电动机的固有机械特性如图所示，则 D 点是（       ）。 



 

 

 

【A.】最大转矩点 

【B.】额定运行点 

【C.】同步转速点 

【D.】起动点 

6. 隐极同步电动机的电磁转矩与功率角之间的关系（矩角特性）可表示为（    ）。 

【A.】
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7.交流伺服电动机的控制方式有：幅值控制、幅-相控制和（    ）。 

【A.】相位控制 

【B.】电流控制 

【C.】电压控制 

【D.】电阻控制 

8. 电动机额定功率的选择，要从三个方面考虑，其中（  ）最重要。 

【A.】发热问题 

【B.】过载能力 

【C.】起动能力 

【D.】上述都不对 

9. 降压变换器的输入电压是 150V 时，如果占空比为 0.6，它的输出电压分别是（ ）。 

【A.】375V  

【B.】90V 

【C.】180V 

【D.】365V 

10. 以下哪个量改变后不一定会引起异步电动机的转速变化？(  ) 

【A.】极对数 

【B.】定子电压的频率 

【C.】定子电压的幅值 

【D.】转差率 



 

 

11.电压源型逆变器的输出三相电压之间相位互差（    ）。 

【A.】60° 

【B.】90° 

【C.】120° 

【D.】180° 

 12.无换向器电动机调速系统的逆变侧触发信号由 (    )确定。 

【A.】输入电压相位 

【B.】转子位置 

【C.】直流侧电压 

【D.】电网频率 

 三、多项选择题：7 个题，每小题 4 分，合计 28 分。 

1. 改变他励直流电动机的转速，可以有以下（    ）方法。 

【A.】调节电枢外串电阻 

【B.】调节电枢端电压 

【C.】调节励磁磁通 

【D.】调节励磁电流 

2. 改变转差率的调速方法主要有（   ）几种。 

【A.】从基频向下的变频调速 

【B.】变极调速 

【C.】降低定子电压调速 

【D.】绕线型异步电动机转子回路串接电阻调速 

3. 交流伺服电动机在运行特性上必须满足（ ）的特殊要求 

【A.】控制信号消失后无 “ 自转” 现象 

【B.】控制信号消失后有 “ 自转” 现象 

【C.】机械特性应为线性 

【D.】机械特性应为非线性 

4. 确定电动机额定功率的方法有（  ） 

【A.】等效法 

【B.】统计法 

【C.】测量法 

【D.】类比法 

5. 整流电路按电路结构可分为（  ）。 

【A.】半波电路 

【B.】半控电路 

【C.】桥式电路 

【D.】全控电路 

6. 常用的速度反馈元件有（ ）。 

【A.】旋转变压器 

【B.】直流测速电机 

【C.】光电码盘 

【D.】拉线式传感器 

7. 关于三相同步电动机变频调速系统下面说法正确的是（  ）。 

【A.】在稳定运行时，无换向器电动机利用反电动势换流 



 

 

【B.】在高速运行时，无换向器电动机利用反电动势换流 

【C.】在低速运行时，直流无换向器电动机利用电源换流法换流 

【D.】在起动时，直流无换向器电动机利用电流断续法换流 

四、综合题：2 个题，每小题 9 分。合计 18 分。 

1. 一台他励直流电动机的额定数据为：PN = 55 kW，UN= 220 V，IN=280 A，nN=1000 

r/min，Ra= 0.05Ω。试计算电动机的感应电动势 Ea、理想空载转速 n0 和额定电磁转矩 TN。 

公式：Ea =UN -INRa，Ea =CenN，n0 = UN /(Ce)，T =9.55CeIN 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的感应电动势 Ea 为（    ）。 

【A.】234V 

【B.】206V 

【C.】14V 

【D.】220V 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的理想空载转速为（    ）。 

【A.】1068 r/min 

【B.】1000 r/min 

【C.】206 r/min 

【D.】970.87 r/min 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的额定电磁转矩为（   ）。 

【A.】2674 Nm 

【B.】1100 Nm 

【C.】550.8 Nm 

【D.】625.7 Nm 

 

2. 三相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流电压的相电压有效值为 180V，如果负

载电流恒定且波形近似为一条直线。公式：Ud=2.34×U2×cosα 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

每只晶闸管的导通角为多少？（  ） 

【A.】60° 

【B.】90° 

【C.】120° 

【D.】180° 

 



 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

如果触发角 α为 60°时，直流侧平均电压为多少？（  ） 

【A.】81V 

【B.】121.5V 

【C.】126.9V 

【D.】210.6V 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

晶闸管的最大移相角为多少？（  ） 

【A.】30° 

【B.】60° 

【C.】90° 

【D.】180° 

标准答案 

一、判断题 

A、A、A、B、A、B、B、A、B 

二、单项选择题 

D、C、B、C、D、D、A、A、B、C、C、B 

三、多项选择题 

ABC、CD、AC、BD、AC、ABC、ABD 

四、综合题 

1. B、A、C 

2. C、D、C 

  



 

 

电气传动与调速系统模拟试卷 3 

一、判断题：9 个题 ，每小题 2 分，合计 18 分。 

1. 多轴电气系统折算为单轴系统的折算原则是，折算前后系统传递的功率及所存储的动能

不变（  ）。 

【A.】√ 

【B.】× 

2. 如图所示为他励直流电动机的工作特性曲线，其中曲线 1 是转速特性，曲线 2 是效率特

性，曲线 3 是转矩特性。（  ） 

 

【A.】√ 

【B.】× 

3. 三相异步电动机额定运行时的转差率 s 很高，三相异步电动机起动时 s=0。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

4. 隐极同步电动机的电磁转矩与功率角之间的关系（矩角特性）可表示为

0
e

s d

sin



E U

T m
X

。

（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

5. 步进电动机也称直流电动机，是一种将输入直流信号转换成输出轴的角位移（或直线位

移）的执行元件。（    ） 

【A.】√ 

【B.】× 

6. 电动机各部件因其结构材料的不同而有一个最低工作温度。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

7. 三相全控桥式整流电路带电阻负载时，如果触发角α≥60°则输出电流断续。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

8. 变频器只能采用定时限的保护方式。（  ） 

【A.】√ 

【B.】× 

9. 三相同步电机调速系统在稳定和高速运行时，无换向器电动机一般利用电流断续法换流。

（  ） 

【A.】√ 



 

 

【B.】× 

二、单项选择题：12 个题，每小题 3 分，合计 36 分。 

1. 如下图所示的旋转运动系统（箭头方向表示转矩的实际方向），系统的运动状态是（   ）。 

 
【A.】减速 

【B.】匀速 

【C.】静止 

【D.】加速 

2. 如下图所示的负载机械特性属于（    ）。 

 
【A.】反抗性恒转矩负载机械特性 

【B.】恒功率负载机械特性 

【C.】位能性恒转矩负载机械特性 

【D.】直线型负载机械特性 

3. 如图所示为他励直流电动机的机械特性曲线组，表示的是（   ）的人为机械特性。 

 

【A.】电枢回路串电阻 

【B.】降低电源电压 

【C.】减弱磁通 

【D.】增大磁通 

4. 三相异步电动机的 T 型等效电路如图所示，m1 表示电机的相数，则电机的铁心损耗可表

示为（   ）。 



 

 

 

【A.】 2

1 1 1Fep m I R  

【B.】 2

1 2 2Fep m I R   

【C.】 2

e 1 1F mp m I R  

【D.】 mmFe RImp
2

1  

5. 三相异步电动机的定子三相绕组的连接方式如下图所示，这种连接方式为（    ）。 

 

【A.】三角形连接 

【B.】星形连接 

【C.】依次连接 

【D.】同步连接 

6. 隐极同步电动机的定子电压方程为（    ）。 

【A.】U̇ = Ė0 + İRa + jİXs  

【B.】U̇ = Ė0 + İRa + jİdXd + jİqXq 

【C.】U̇ = Ė0 + jİXs 

【D.】U̇ = Ė0 + İRa + jİdXd 

7. 反应式微型同步电动机转子在不同的方向具有不同的磁阻，直轴方向磁阻最小，（    ）

方向磁阻最大。 

【A.】斜轴 

【B.】中心轴 

【C.】侧轴 

【D.】交轴 

8. 电动机的额定功率选择过程中进行热校验时，其方法可分为平均损耗法和（  ）。 

【A.】差额法 

【B.】等效法 

【C.】差速法 

【D.】经验公式法 

9. 升压 DC/DC 变换器在开关管导通时，负载能量由（   ）提供。 



 

 

【A.】输入电源 

【B.】储能电感 

【C.】续流二极管 

【D.】输出侧滤波电容 

10.以下哪个量改变后不一定会引起异步电动机的转速变化？(  ) 

【A.】极对数 

【B.】定子电压的频率 

【C.】定子电压的幅值 

【D.】转差率 

11. 采用异步电动机恒V/f1控制时，随着定子电压频率的降低，电机的最大电磁转矩会（    ）。 

【A.】变大 

【B.】变小 

【C.】不变 

【D.】不能确定 

12. 无换向器电动机调速系统中，速度设定通常是通过（   ）来实现的。 

【A.】调节整流器的触发角 

【B.】调节逆变器的触发角 

【C.】调节整流器的触发顺序 

【D.】调节逆变器的触发顺序 

三、多项选择题：7 个题，每小题 4 分，合计 28 分。 

1. 他励直流电动机弱磁调速的特点有（  ）。 

【A.】调速范围小，最高转速受电动机换向和转子机械强度的限制。 

【B.】调速的相对稳定性差，转速越高，机械特性越软。 

【C.】调速的平滑性好，可实现无级调速。 

【D.】调速的经济性好。因为励磁回路电流小，相应的电阻损耗小。 

【E.】调速设备投资少，控制较方便。 

2. 三相异步电动机的电气制动方法有以下（    ）几种。 

【A.】短接制动 

【B.】能耗制动 

【C.】反接制动 

【D.】回馈制动 

3. 同步电机功率角是指（  ）之间的夹角。 

【A.】转子主极磁场 

【B.】定子磁场 

【C.】气隙合成磁场 

【D.】地球磁场 

4. 电动机的工作方式可分为（  ）。 

【A.】连续工作制 

【B.】随机工作制 

【C.】短时工作制 

【D.】断续周期工作制 

5. IGBT 器件的输出伏安特性分哪几个区？（  ）。 

【A.】正向阻断区 



 

 

【B.】有源区 

【C.】饱和区 

【D.】无源区 

6. 在水泵供水系统中，控制流量方法主要有（  ）。 

【A.】阀门控制法 

【B.】转速控制法 

【C.】自然采样法 

【D.】规则控制法 

【答案】 

7. 交流无换向器电动机有（  ）几种形式。 

【A.】交-交电流型 

【B.】交-交电容型 

【C.】交-交电阻型 

【D.】交-交电压型 

四、综合题：2 个题， 每小题 9 分，合计 18 分。 

1. 一台十极三相鼠笼式异步电动机，定子绕组为三角形联接，额定电压 UN＝380V，额

定转速 nN＝700r/min，电源频率 f1＝60Hz。请问： 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机的额定转差率为多少？（  ） 

【A.】0.02 

【B.】0.028 

【C.】0.06 

【D.】0.1 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机定子绕组的额定相电压为多少？（  ） 

【A.】U1=220 (V) 

【B.】U1=110 (V) 

【C.】U1=380 (V) 

【D.】U1=180 (V) 

【答案】 

【知识点】03592.3.3.0 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

电动机转子电流的频率为多少？ 

【A.】f2=1.08 (Hz) 

【B.】f2=1.68 (Hz) 

【C.】f2=3.36 (Hz) 

【D.】f2=0.84 (Hz) 



 

 

【答案】 

【知识点】03592.3.3.0 

 

2. 单相桥式全控整流电路带阻感负载时，输入交流电压有效值为 380V，如果负载电

流恒定且波形近似为一条直线。公式：Ud=0.9×U2×cosα 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

每只晶闸管的导通角为多少？（  ） 

【A.】60° 

【B.】90° 

【C.】120° 

【D.】180° 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

如果触发角 α为 60°时，直流侧平均电压为多少？（  ） 

【A.】81V 

【B.】162V 

【C.】171V 

【D.】256.5V 

 

【小题】 

【题型：选择题】【漏选得分：否】【自动判分：是】 

晶闸管的最大移相角为多少？（  ） 

【A.】30° 

【B.】60° 

【C.】90° 

【D.】180° 

 

标准答案 

一、判断题 

A、A、B、A、B、B、A、B、B 

二、单项选择题 

A、C、C、D、A、A、D、B、D、C、B、A 

三、多项选择题 

ABCDE、BCD、AC、ACD、ABC、AB、AD 

四、综合题 



 

 

1. B、C、B 

【解析】由于异步电动机的极数 2p=10，所以，电动机的同步转速为： 

ns =60f1/p=6060/5=720 (r/min)  

转差率为(720-700)/720=0.028 

由于定子绕组为三角形连接，所以定子绕组的额定相电压为：U1=UN=380 (V) 

转子电流的频率为：f2=sf1=0.02860=1.68 (Hz)。 

2. D、C、C 

 


